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SST W - 01 Szczegotowa specyfikacja techniczna
Budowa sieci wodociggowej wraz z przylaczami w m. Siedliska.
CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe-
Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszych SST s3 wymagania dotyczace odtworzenia osi trasy oraz
wyznaczenie punktow wysokosciowych objetych Projektem Wykonawczym budowy sieci
wodociggowej wraz z przytagczami w m. Siedliska.

1.2. Zakres stosowania SST.

SST sa stosowane jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w p.1.1. Przedmiotem przetargu begdzie tylko sie¢ wodociggowa. Wykonanie przylaczy jest
odrebnym zadaniem nalezagcym do wtascicieli posesji na trasie wodociagu.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktéorych dotycza Specyfikacje obejmuja wykonanie robot zwigzanych
z odtworzeniem osi trasy oraz wyznaczenie punktéw wysokosciowych. W zakres tych robot
wchodza:

- odtworzenie (wyznaczenie 0si) trasy i1 punktow wysokosciowych - reperow roboczych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w SST W-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST W-00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 1

2. MATERIALY.

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow.

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania 1 sktadowania, podano
w SST W-00 ,,Wymagania og6lne" pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania.

Materialami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych
wedhug zasad niniejszej SST s3: pale 1 paliki drewniane, rury metalowe, badz inne materiaty
akceptowane przez Inspektora Nadzoru (dalej IN). Do utrwalenia punktow glownych trasy
nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, oraz rury metalowe
o dilugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w s3siedztwie punktow zatamania
trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15m 1 dtugos¢ 0.75m. Do stabilizacji
pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m 1 $rednicy
0,05 do 0,08 m. Swiadki wbijane obok palikow osiowych powinny mie¢ dlugo$é okoto 0,50
m 1 przekrdj prostokatny.

3. SPRZET.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST W-00 " Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczania trasy i punktow wysokosciowych.

Do wykonania robdt konieczny jest sprzgt geodezyjny :teodolity lub tachimetry, niwelatory,
dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki, lub inny sprzet akceptowany prze IN.
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST W-00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.2. Transport materiatow .

Dowolny rodzaj $rodkéw transportowych stuzacy do przewozu geodetow, sprzetu
geodezyjnego oraz materialdow potrzebnych do stabilizacji osi trasy 1 zakresu robot..

5. WYKONANIE ROBOT.

Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST W-00. ,,Wymagania ogdlne" pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejag¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje¢ 1 wspotrzedne punktow glownych trasy reperow. w oparciu
o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzic¢
obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
1 uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ IN o wszelkich bfedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw trasy i1 reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte
na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne terenu okreslone
w PW sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznig si¢ od rzednych okreslonych w PW to powinien
poinformowac o tym IN. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z r6éznic rzednych terenu
podanych w PW 1 rzednych rzeczywistych zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego.
Zaniechanie powiadomienia IN oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza
Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez IN. Punkty osi trasy musza by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke
1 polozenie tych punktow. Forma 1 wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez IN.
Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktow pomiarowych 1 ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestora zostang
zniszczone przez Wykonawce, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace
pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt nalezg do obowigzkow Wykonawcy,
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéow gléwnych osi trasy i punktéow wysokosciowych.
Punkty gldwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych
lub rurek stalowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica
robdt ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych
nie moze przekracza¢ 50m, Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe
(repery robocze) wzdhuz osi trasy wodociagu, a takze przy kazdym budynku mieszkalnym..
Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna by¢ nie
wieksza niz 200 m. Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot ziemnych
zwigzanych z wykonaniem wodociggu. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy wodociggu. Rzedne reperow roboczych
nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cig, aby $redni btad niwelacji po wyrownaniu byl mniejszy
od 4 mm/km, stosujagc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery
robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajace wyrazne
1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy wodociggu nalezy wykona¢ w oparciu o PW przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej. Osie trasy wodociggu powinny by¢ wyznaczone w punktach
glownych (zalamaniach), lecz nie rzadziej niz co 50m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do PW nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne osi
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wodociggu nalezy wyznaczy¢ z dokfadnoscia do 0.5cm w stosunku do rzednych osi
wodociggu okreslonych w PW. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow
wymienionych w pkt.2.1.

5.4. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

W oparciu o poligonizacji panstwowej 1 osnowy realizacyjnej nalezy wykona¢ geodezyjna
inwentaryzacj¢ powykonawcza wodociggu, nanies¢ zmiany na mape¢ zasadniczg uzyskujac
potwierdzenie Wojewddzkiego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej 1 Kartograficzne;.
Dokumentacja Inwentaryzacja Powykonawcza powinna spetnia¢ wymagania Rozporzadzenia
Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa Dz.U. 83 z dnia 26 sierpnia 1991 poz. 376.
5.5. Przeniesienie osnowy geodezyjnej.

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granic¢ robot wraz z odtworzeniem wysokosciowym
moze by¢ wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne.
Przeniesienie osnowy geodezyjnej musi by¢ wykonane przed przystgpieniem do robot
objetych PW.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST W-00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy wodociagu i lokalizacji armatury.

Kontrole jakoSci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okre§lonych w instrukcjach
1 wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkami obmiarowymi jest odtworzenie osi trasy - [km]. Ilo$¢ robot okresla si¢ jako sume
dtugosci (mierzong po osi) wszystkich wchodzacych w zakres zadania odcinkéw wodociagu.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogoblne zasady odbioru robot podano w SST W-00. " Wymagania ogdlne" pkt. 7.

8.1. Sposdb odbioru robot.

Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicOw
1 dziennikOw pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przekiada IN..

9. PODSTAWA PEATNOSCI.
Ptaci si¢ za km trasy. Cena jednostkowa wykonanych robot obejmuje: prace pomiarowe,
dowdz materiatéw i stabilizacja punktow w terenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.

3. Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK, 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Wytyczne zlecania robdt, ustug 1 dostaw w drodze przetargu. GDDP, Warszawa, 1994.

9. Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r- Prawo

geodezyjne 1 kartograficzne.
10. Dziennik Ustaw Nr 36, poz 376 z dnia 26 sierpnia 1991 r.
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